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1Czes¢ ogolna

1.1Nazwa nadana zamoéwieniu

HALA WIDOWISKOWO-SPORTOWA W TORUNIU
— Instalacje automatyki wentylacji i BMS.

1.2Przedmiot i zakres robot

Zakres robét znajdagych sk w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrndgd majace na celu
wykonanie instalacji automatyki wentylacji i BMS.

Zakres prac obejmuje m. in.:

Préby i uruchomienia,

Znakowanie instalacji,
Rozdzielnice zasilago-sterownicze,
Urzadzenia peryferyjne automatyki,
System BMS.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zxéne z wykonaniem instalacji automatyki wentyla-
cji i BMS. obejmuje:

«Wymagania dotyczce wiaciwosci wykorzystywanych wyrobdw, sposobu ich przechowywania,
transportu i sktadowania,

«Wymagania dotycice sprztu i maszyn,

«Wymagania dotycice srodkow transportu,

*Wymagania dotycce wykonania robot budowlanych,

*Wymagania zwizane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robét budowlanych
Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalm oraz :
*Zapozné si¢ z miejscami, w ktorych &da wykonywane prace okéone w umowie i zbadaich
dostpnasé;
*Zapozné sig z ogolnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdkie potazeniem i wymiara-
mi pomieszcze, warunkami utrzymania spytu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca niedzie mogt powotywa sie na niedostatecanznajomaé
miejsca realizacji robo6t lub zty degt do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawniorn€igrownika Robot. Kierownik
Robét kedzie jako jedyny uprawniony do dokonywania w imieniu Wykercy wpisow w dzienni-
ku budowy.

Kierownik Rob6t lgdzie odpowiedzialny za:
-bezpieczéstwo na terenie budowy
-prowadzenie dziennika budowy

-kontakty z organami kontroli
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Najp&niej w dniu przysipienia do robdt Wykonawca przete dane personalne Kierownika
Robot wraz z kopi uprawnié.

1.3.2Zabezpieczanie interesdw 0s06b trzecich
Wykonawca musi zadléa aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszersaesiw
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przegauie obowizujacych przepisow oraz
powinien zapewti ochrore wkasndgci publicznej i prywatnej.

1.3.30chron&rodowiska
Wykonawca musi podejmowawszystkie niezbdne dziatania, aby stosowasic do przepisow
i normatywow z zakresu ochron§rodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas
wykonywania rob6t budowlanych wykonawca bezwgglie musi unikd szkodliwych dziata,
szczegOlnie w zakresie zanieczyszczania powietrza, wdatguwych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4Warunki bezpiecastwa pracy
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpieczeniesiveigo mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpieciezwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si bezwzgtdnie stosowé do postanowig Instrukcji Bezpieczastwa oraz
wszelkich polece Kierownika Budowy zwizanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowdzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadatoiki budow-
lanej oraz do przestrzegania zapiséw wytycznych techgidzndpowiadajcych zakresowi zlece-
nia oraz aktow prawnych obowdujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczeg&oo
Polskich Norm. W szczegoéldoi wykonawca jest zobowrany wykluczy prac personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i sjgetniajcych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

1.3.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwane z organizagjzaplecza dla wiasnych potrzeb oraz
zapewnia na wlasny koszt wszelkieodki mapce na celu prawidiowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robat.

1.3.6Warunki dotycgece organizacji ruchu
Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwatsprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i speldiavymagania wynikajce
z obowizujacych w Polsce przepis6w o ruchu drogowym. Materiaty przewe takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodi#ei z zachowaniem warunkéw
bezpieczéstwa pracy.

1.4Nazwy i kody robét budowlanych w zakresie obj  etym przedmiotem
zamowienia

CPV 45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne.

1.50kre $lenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazly siw tej specyfikacji § zgodne albo réwnowae

z Polskimi Normami zawartymi w rozpaydzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002r., albo z okrdeniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyf
kacji. Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami oba@wiljacych przepisow, norm

i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obayzujacych aktéw prawnych nie zwalnia wy-

konawcy od ich stosowania.
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2Wiasciwo sci wyrobow budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si
- dokonat oceny zgodrioi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodieg
posiada deklaracje zgodsw CE - dokument wystawiony przez producenta i potwiergzaj
cy zgodnéé¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innyghmaga
rozporadzenia (rozporgzen)
oznakowat wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materialdw na budowie Wykonawca praedsvszelkie wymagane doku-
menty dla udowodnienia powgzego. Wszystkie materialy, ktore nie spehpiayymogow
technicznych okrdonych przez specyfikagj (np. materialy, ktére byly przechowywane
niezgodnie z zaleceniami producenta i zmienityish wkasndci) beda uznawane za materiaty nie
odpowiadajce wymaganiom.

Podczas wykonywania robot moatavych instalacji elektrycznych natg stosowa nastpujace
materiaty i wyroby wg projektu lub o rownowaych parametrach

3Wymagania szczegotowe dotycz gce sprz etu i maszyn do robot
budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktére kda wykorzystywane do wykonania prac ghjch ta specyfikach musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowygegkhdom zgodnie z zalecenia-
mi producenta. Musgspetnig& one wymogi BHP i bezpiecaAstwa pracy. Nie wolno stosowa
sprtu, ktéry nie spetnia powsszych wymaga i nie wolno wykorzystywé go niezgodnie z prze-
znaczeniem. Wykonawca jest zobauany do stosowania tylko takicttodkow transportu, ktore
nie wptyra niekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatow.

4Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu matéwatsprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i speldiavymagania wynikajce
z obowhzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Materialy przewe takimisrodkami
transportu powinny gwarantowa przew6z bez uszkod#ei z zachowaniem warunkoéw
bezpieczéstwa pracy.

5Wymagania dotycz gce wykonania robot
Przefcia przezciany i stropy

Przepcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:
- wszystkie przejcia obwodow instalacji elektrycznych przéaany, stropy itp. musgby¢

chronione przed uszkodzeniami.
przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,
przegcia pomgdzy pomieszczeniami o zdych atmosferach powinny bBywykonywane
W sposo6b szczelny, zapewniey nieprzedostawaniecgsivyziewdw,
obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi muszby¢ chronione do wy-
sokaci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jakongsprzed uszkodze-
niami mechanicznymi naky stosowa rury stalowe, rury z tworzyw  sztucznych, koryt-
ka blaszane itp.
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Wcigganie przewodoéw

Przed przysipieniem do wcigania przewodéw naky sprawdzé prawidtowaé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprztu, jego padczen z rurami oraz przelotove.

Wciaganie przewoddéw nabky wykona za pomog specjalnego ospeiu montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowégprzewodow, ktdre pmiej zostan uzyte w instalacji. taczenie przewodow
wykonat wg wczéniej opisanych zasad.

Budowa tras kablowych.instalacji niskonagibwych

Trasy kablowe naley zbudowa z elementow trwatych pozwalgych na zachowanie odpowied-
nich promieni gécia wiazek kablowych na zaktach. Wartéci minimalnych promieni gicia kabli
sa podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary (pojemng) kanatéw kablowych nalgy dobierg w zaleznosci od maksymalnej liczby
kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalgrzyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentu-
alnej rozbudowy systemu. Zgps¢ swiatta kanatow kablowych przez kable najeoblicza

w miejscach zakitow kanatéw kablowych. Przy catkowitym wypetniendwiatta kanatu kablami
na zakecie kanat kdzie wowczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania stmaknego nalgy wzia¢ pod uwag
zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyce rownolegtego prowadzeniaadych instalacji w bu-
dynku, m.in. instalacji zasilagej, zachowujc odpowiednie odlegkei pomiedzy okablowaniem
zasilapcym a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym ugdtgeniu materiatu, z ktérego
zbudowane gkanaty kablowe.

Préby i uruchomienia

Wykonawca instalacji BMS wykona rozruch rozdzielnic zajgto-sterowniczych wraz z ugdze-
niami zasilanymi i sterowanymi. Naig sprawdzé¢ poprawn@gc¢ dziatania systemu, poprzez przete-
stowanie wszystkich sygnatow (alarméw, sygnatévegrtkdéw temperatury, presostatow itp.).
Wykonawca systemu BMS ponosi odpowiedzi&lhea poprawne funkcjonowanie wszystkich in-
stalacji poddiczonych do systemu BMS.

Wykonawca automatyki ponosi odpowiedziadti@a ocer dynamiki dziatania systemu oraz za jej
regulacg poprzez nastawy czasowe odpowiednich regulatoréw, takzatigny czynnikowsrodo-
wiskowych (np. zmiany temperatury przeplyweg¢go medium) nie byly odczuwane przezyu
kownika.

Znakowanie

Wszystkie elementy instalacjktda oznakowane zgodnie z projektem z opisami w projekcie wyko-
nawczym. Kable i przewody nalg oznaczy po obu stronach jednobrzaasym oznaczeniem (na-
zwy zgodnie z projektem).

Elementy automatyki naky oznaczy¢ oznaczeniami zgodnie z projektem BMS i uktg ozna-
czenie maliwie jak najblizej danego elementu, tak aby oznaczenia byty jednoznacaunogze-
$nie nie zaktocaty prawidtowemu dziataniu systemu.

Rozdzielnice zasilapo sterujce naley oznaczy¢ na zewntrz (nazwa rozdzielnicy, oznaczenia
ostrzegawcze itp.) i wewatrz (oznaczenia podzespotéw sktadowych, np. stycznikéwekzzni-
kow, transformatorow itp.).

Szkolenie

Wykonawca instalacji BMS po zakozeniu prac wykona szkolenieytkownika z zakresuzytko-
wania systemu.
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Rozdzielnice zasilago-sterownicze

Rozdzielnice zasilapo-sterugce naley wykona w postaci szafowej. Dopuszczalne jest rogwi

zanie w postaci szaf stgjych lub wisacych. Dobor wielkgci szaf naley do obowazku wyko-

nawcy, na podstawie informacji zawartych w projekciez#iaszat zasilapca nalezy wyposary¢

w:

e wylacznik gtéwny na elewacji szafy;

zabezpieczenia ugdzen zewretrznych (np. wentylatory, pompy) dobrane zgodnie z obo-

wigzujacymi prawami i normami;

styczniki i przekaniki umazliwiajace sterowanie i monitoring poszczegdélnychadea;

rozgatzniki modutowe przynajmniej po jednym nazly z potencjatow;

transformator sterowniczy zasHay urzdzenia na niskie nagia;

gniazdo serwisowe;

grzatki szafowe (w przypadku umiejscowienia rozdzielnnzy zewntrz budynku,

np. na dachu) lub wentylatory szafowe wraz dodatkowymildenadi wentylacyjny-

mi (w przypadku umiejscowienia rozdzielnicy w pomieszaaeh) dobranymi w

ten sposob, aby temperatura wetwn szafy nie przekraczata 3C;

e przewody 4czeniowe wykonane z linki, przy czym minimalny przekréj @noddéw we-
wnetrznych powinien wynosi0,75 mm2;

e przewody na wyjciach mocy przemiennikéw egtotliwasci wykonane z przewodu typu
2YSLCY-J lub odpowiadagego o podobnych parametrach;

e aparatw sygnalizacyja i taczeniova (diody/lampki, przejiczniki na elewacji) wraz z
oznacznikami w postaci tabliczek informacyjnych wykoneimypa dwukolorowym lamina-
cie;

e obudowy szaf odpowiedaido umiejscowienia rozdzielnicy (w przypadku umieszczenia
na zewatrz budynku, naley zastosowéaszafy o odpowiednim stopniu ochrony);

e o0znaczenia kalego z elementéw aparatury szafowych wgvenrozdzielnic;

e Kkorytka grzebieniowe do przewodéw, zacigkibowe, szyny montawe itp.

e Wszystkie wewntrzne elementy szafy musby¢ podhczone w taki sposob, by byta ona
gotowa do dziatania w momencie wykonania pozkn zewrgtrznych.

Urzgdzenia peryferyjne automatyki

Urzadzenia automatyki zaprojektowane zostaty w oparciu o pktydiirmy TREND. Nalery zasto-
sowa urzadzenia automatyki zawarte w projekcie lub podobzbélzonych parametrach.
Wykonawca automatyki dostarczy, zamontuje i pody wszystkie urzdzenia zawarte w projek-
cie. Wyjatek stanowd zawory chtodnic, nagrzewnic i wymiennikow glikolowych,0ké zostaa
zamontowane przez branmechanicza

Uktad zaprojektowano na sterownikach firmy TREND z rodzi@g, wszystkie urzdzenia auto-
matyki musz by¢ kompatybilne z dostarczonym sterownikiem.

*Czujniki temperatury muszzawiera element NTC 10k i posiadavyjscie termistorowe. Kady
czujnik musi by przystosowany do otoczenia, w ktorym zostanie zainstatgwtugas¢ czujnika
kanatowego powinna ldydobrana do wymiarow kanatu. Czujniki opaskowe i zetkame powinny
by¢ dostarczone z elementami do mocowania czujnika.

*Przetworniki (np. dinienia, wilgotndci, temperatury) muszby¢ wyposaone w sygnat wyjcio-
wy napkciowy (0..10 V) lub pgdowy (4..20 mA).

*Presostaty mugzposiadé styki bezpotencjatowe typu NO i NC. Kdy z presostatow musi by
dobrany odpowiednio do miejsca zamontowania (klasa fitp&z wentylatora) i musi mi€ moz-
liwos¢ ptynnej regulacji zakresu dziatania.

*Termostaty frost muszmie¢ mozliwos¢ ptynnej regulacji temperatury zadziatania oraz mausz
posiadé dostatecznie diugkapilar. Termostaty musgby¢ dostarczone wraz z elementami do
montau kapilary na nagrzewnicy.
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*Sitowniki przepustnic muszby¢ zasilane nagiciem 24 VAC. Sitowniki musz by¢ dobrane
w zaleznoéci od wielkasci przepustnicy. Sitownik musi méemozliwos¢ sterowania on/off lub
ptynnego nagiciowego (0..10V), w zateosci od funkcji ktér bedzie spetniata przepustnica, na
ktorej bedzie zainstalowany dany sitownik.

* Sitowniki zaworow musz by¢ dostarczone w komplecie z zaworami. Sitowniki muby¢ stero-
wane ptynnie, nagciowo (0..10 V). W razie wyspienia alarmu przeciwzamteniowego, sitow-
nik musi mie mazliwos¢ otwarcia zaworu mechanicznieeznie lub automatycznie), bez sygnatu
sterupcego ze sterownika.

System BMS

Jako program nadzorczy zaprojektowany zostat program @6% fTREND, natomiast jako stan-
dard komunikacji pomidzy rozdzielnicami zostat przgy TREND LAN posiadajcy warstw fi-
zyczmy W postaci Ethernetu. natomiast patenia mgdzy modutami wykonaneasprzy pomocy
magistrali CAN.

Doktadm lokalizacg stacji BMS naley uzgodné na etapie wykonawstwa. Stacja BMS oparga b
dzie o komputer klasy PC wraz z oprogramowaniem graficekstowym (963) umdiwiaj acym
monitorowanie i sterowanie poszczegolnymi punktami systaventylacji oraz éwietlenia. Kom-
puter musi posiadazainstalowany system operacyjny w postaci Windows XP lulndéws VI-
STA. Poza programem do nadzoru zainstalowany musigdoggram typu Excel do spafdzania
raportéw. Komputer powinien lbywyposaony w klawiatug, mysz i monitor.

System BMS bdzie umaliwiat nadzér nad nagpujacymi parametrami:

- wizualizacja, monitoring, zmiana i archiwizacja pararbet pracy central wentylacyjnych takich
jak:

informacji o temperaturze,

stanie zabrudzenia filtrow,

stopniu otwarcia zaworow,

stopniu otwarcia przepustnic,

pracy wentylatorow,

pracy pomp,

stanéw awaryjnych,

mozliwo ¢ pracy central w harmonogramach czasowych.

- sterowanie gwietleniem oraz &wietleniem architektonicznym MUSCO

System BMS bdzie posiadat nagbujace cechy:

«Graficzny interfejs aytkownika stworzony z kolorowych stron éyietlajacych informacje oraz
umazliwiajace zmiarg parametrOw w czasie rzeczywistym. Grafiki nadgy¢ wyswietlane jako
statyczne lub animowane. Miowvos¢ wyswietlania aktywnych elementéw takich jak: SWF,
HTML, DOC, XLS, XML, PPT, PDF i URL. Tworzenie przyciskOw umowvia ptynne przecho-
dzenie pomgdzy widokami instalacji oraz ptynne zdalne uruchomianidzer z dowolnie zapro-
jektowanej strony. Wéwietlanie wykreséw dla zmiennych urdavia sprawne nadzorowanie pa-
rametrow.

« System grupowania alarméw uglisvia sprawne informowanie upowaionych wytkownikéw o
wystapieniu awarii. Alarmy zaprojektowane jako na¢ilme wzgkdem systemu pojawdasie beda
podczas pracy na dowolnym ekranie i zogtasuntte jedynie po potwierdzeniu. Ponadto alarmy
grupowane g w liste w oknie alarméw. Maliwos¢ wyboru priorytetu dla alarméw oraz \éwie-
tlania tylko tych na danym poziomie usprawnia koltwanie dziatania systemu.

*Widok urzdzenia umeliwia wglad w stany wej¢, wyjs¢, nastaw, iléci uruchomié i alarméw
dla danego sterownika. Mibwe jest ograniczenie wietlania poszczegolnych informacii.
*Widok kalendarzowy umdiwia uzytkownikowi na wghd w ustawione harmonogramy dziata
poszczegoélnych uadzer. Mozliwe sa zmiany nastaw indywidualnie w zafesici od dnia.
*Przeghdarka internetowa unibwiajaca dostp do sieci z ograniczeniami systemu nadzorczego.
*Mozliwos¢ zapisywania standw punktéw kontrolnych w poszczegolnyasiez zarowno historii
zdarzé jak i mazliwosé nastawienia w ktérym momencie system zapisze petrsiw przysziéci.
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*Wykresy wywietlane w czasie rzeczywistym uiiwviajace zapis. Maliwe jest powgkszanie
danej czsci wykresu. Wykresy magby¢ tworzone na podstawie zapisanych danych lub danych
zmieniapcych s¢ w czasie rzeczywistym.

» System logowania sii przypisywania uprawnigedla poszczegolnychatkownikéw pozwala na
zabezpieczenie uktadu przed dgmtm os6b nieupowaionych. Uprawnienia zytkownikéw blo-
kuja lub pozwalag na dos¢p do wybranych parametrow zaréwno na poziomie monitoriredui j
sterowania.

*Oprogramowanie nadzorcze dzialzg w systemie Windows i posiadag struktue otwarg
umazliwiajaca integracje z innymi programami pod ten sam systgeracyjny.

*Nielimitowana ilg¢ punktéw w programie nadzorczym uwisvia dowolna rozbudowve lub zmia-
ng systemu.

«Integracja z Microsoft Excel unatiwia tworzenie raportéw na tym oprogramowaniu.

Uwaga: Wszystkie materiaty ma@na zamienit na materiaty o rownowaznych parametrach.

6Kontrola, badania i odbior wyrobow i robét budowlan ych

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot, jakéci materiatow i elementow i musi
zapewnt odpowiedni system kontroli oraz monvos¢ pobierania prébek i badania materiatow i
robét. Wykonawca édzie prowadzit pomiary i badania materiatdw oraz robét gstatliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokuangnprojekto-
wej i specyfikacjach technicznych.

Podczas trwania robot Inspektor Nadzomdibie na bieaco kontrolowat jaké¢ robot. Kontrole
beda dotyczyly zgodnéci z wymogami norm, certyfikatébw, wytycznymi wykonania i twdru
robot oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacjé&teyezne zostasm przekazane do odbioru
powinny by poddane badaniom i prglokreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane
w czasie budowy powinny obejmowg@omiar rezystancji izolacji, biegunowa i ciagtosci pota-
czer. Wykonawca musi zapewhiniezlzdne przyrady pomiarowe do wykonywania prob. Na po-
szczegOlnych etapach robo6t Wykonawca musi przeprowanizbzdne proby i pomiary dla kolej-
nych fragmentow instalacji elektrycznej. Wykonanie tyaymndci powinno by odnotowane
w dzienniku budowy. Po wykonaniu instalacji, ale przed poda napicia Wykonawca musi
dokon& ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletodi zgodndci instalacji z projektem,
wiasciwego doboru i montau uradzen oraz braku widocznych uszkodzeCzynngci te powinny
zosta& odnotowane w dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy

*Zgodnaci wykonania robét z dokumentagprojektows,

*Wykonanie pomiarow rezystancji izolacji obwodowned troj fazowych.
Jesli uzyskano satysfakcjonage wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokanaruchomienia
instalacji i pokazéjej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i gyfékacja.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy
— ciagtosci polaczen obwodow,
— rezystancji izolaciji,
— skutecznéci dziataniasrodkéw ochrony przeciwpozaniowej.

Wszystkie badania i pomiaryeta przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuajjakiegokolwiek badania wymaganego #ma stosowawytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadaeestorskiego. Przed przypie-
niem do pomiaréw lub bada Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego
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0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich @ndniu Wykonawca przedstawi insp
ektorowi nadzoru inwestorskiego wyniki bada

7Wymagania dotycz agce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robo6t trzeba wykonywaw obecndci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by zgodnie z obowizujacymi zasadami zaréwno na etapie wykonywania, jak
i po zakdiczeniu wykonywania elementu robot stangeigo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiagyni w kosztorysowaniu.

80dbidr robot budowlanych

Po zakdczeniu budowy Wykonawca jest zobawany dostarczy Inwestorowi nasipujace
dokumenty:
*Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
*Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespot
projektowym,
*Dziennik budowy i ksizke obmiardéw,
* Protokoty odbioréw ogciowych,
eInstrukcji wytkowania uradzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
Zwigzane z zastosowanymi ydzeniami i materiatami,
Protokoty sprawdzenia, skuteczndi wydajnaci urzadzea i instalacii.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kacowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwast@bowizkowo
w skiad komisji wchodz

*Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,
Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),
Kierownik robét elektrycznych,

*Przedstawiciele zytkownika obiektu.

9Rozliczenie robot
Cena jest ryczattowa i zamawday nie przewiduje rozliczenia na podstawie obmiaréw

10Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje nalewykona zgodnie z obowizujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegol§oi:
-Ustawg z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., NrRBRR poz. 414
Z p&niejszymi zmianami),
-Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 rsprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaéldoudynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 r.
Nr 75, RKR poz. 690),

Innymi przepisami i uwarunkowaniami:

-Przepisami Budowy Urrlzea Elektroenergetycznych,
-Przepisami Eksploatacji Usdzen Elektroenergetycznych,
-Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robtakerycznych,
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Polskimi Normami, w tym:

- PN-IEC 60364-4-41 ,Instalacje elektryczne w obiektacdwlanych. Ochrona zapew-
niajaca

bezpieczéstwo. Ochrona przeciwpareniowa”,

- PN-IEC 60364-4-43 ,Instalacje elektryczne w obiektacdwlanych. Ochrona zapew-
niajaca

bezpieczastwo. Ochrona przed gaem przetzeniowym”,

- PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w &eh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Oligialnasci pradowe diugotrwate przewodow”,
- PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje elektryczne w obaek budowlanych. Dobor i morita
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstera”,

- PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne”

- PN-IEC 60364-4-482 ,Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa. Dobogrodkow ochrony w zalaosci od wptywow
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa”,

- Pozostate arkusze normy PN-IEC 60364 - datyenstalacji elektrycznych w
obiektach budowlanych,

- PN-88/E-04300 ,Instalacje elektryczne na neigi nie przekraczage 1000V w
obiektach budowlanych”,

- PN-92/E-04600 ,Préb$rodowiskowe. Postanowienia ogolne”,

- PN-89/E-01102 ,Oznaczenia wiefodi jednostek w elektryce. Telekomunikacja i
elektronika”,

- Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przecispowej




