SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.11S-04

Roboty instalacyjne przeciwpozarowe




1.  WSTEP.

1.1  Przedmiot specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwsgymagania dotycgece wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z projektem instalacji tryskaczowej dla paai parkingu wraz z pompowveni
zasilapca instalacg tryskaczowg i hydrantow wewstrznych z wyposzeniem zbiornika zapasu
wody dla budynku Hali widowiskowo-sportowej w Torunprzy ul. ul. Gen. Bema 73-89,

obejmujcym roboty: Roboty instalacyjne przeciwoowe — CPV — 45343000-3.
1.2  Zakres stosowania.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktirperetargowy przy zlecaniu realizacji

robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3  Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonaniu
instalacji tryskaczowej wraz z pompowrzasilagca instalacje pp2.
Opracowanie nie obejmuje:

» instalacji tryskaczowej dla pozostatych przestraé&windygnacji w budynku,

* instalacji sygnalizacji pgaru oraz sygnalizacji i dozoru standw instalacpzpp

* instalacji hydrantow wewgtrznych powyej armatury w pompowni i stacji zaworowej
» projektu konstrukcyjnego pomieszczenia pompowihiomika zapasu wody,

» zasilania wodnego zbiornika zapasu wody,

* zewretrznej sieci ppo. z hydrantami zewgtrznymi wraz z ich zasilaniem wodnym,

1.4  Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej S zgodne z obowazujacymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Tetcznej ,Wymagania Ogoine”.

1.5 0Ogdlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kach wykonania oraz za zgoditoz umowvg
i poleceniami Inspektora. Ogolne wymagania dadgezobot podano w Specyfikaci

Technicznej ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

Ogodlne zasady dotygee materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznejysifagania

Ogodlne”.



Na plac budowy dostarczonee¢da materialy na zamowienie i koszt Wykonawcy.

Roztadunek materiatow i ich wbudowanie na placudwgdrealizuje Wykonawca na swoj koszt.

2.1 Rodzaj zasilania w wod.

Zasilaniem wodnym instalacji tryskaczowej i instglahydrantow wewatrznych jest jedna
pompa typoszeregu 400gpm (1514 I/min) z silnikiefekteycznym zasilanym z dwdéch
niezalenych zrodet energii elektrycznej (rozdzielnia NN oraz egat pgdotwdrczy) poprzez
dedykowany uktad SZR umieszczony w pompowni, zasila wod z jednego zbiornika zapasu

wody.

2.2  Zbiornik zapasu wody.

Jeden zbiornikelbetowy o wymiarach:

- powierzchnia — 112 m2

- wysokai¢ uzyteczna — 1,60 m (w tym 25cm przestrzeni martwejioal)

- minimalna pojemn& robocza V = 150 m3

Uzbrojenie zbiornika ddace w zakresie wykonawcy instalacji ppo

- przewod ssawny DN150 z phyantywirowg 600x600

- przewod powrotny z testu DN100

- przewod zasilapy zbiornik DN80 z zaworem ptywakowym DN80

- przewod przelewowy DN150

- przewdd spustowy z zaworem DN50

- trzy sygnalizatory poziomu wody (w zakresie audtyki i sterowania uggzeniami w
pompowni ppa.)

Zbiornik nalery napetnigé wods z miejskiej sieci wodoggowej poprzez jeden zawor ptywakowy
DN80. Maksymalny czas napetniania zbiornika, 8 h.

2.3.1. Pompa z silnikiem elektrycznym.

Jedna pompa pionowa in-line PATTERSON model VIPX34A z silnikiem elektrycznym o
30kW i szaf sterownicaz TORNATECH GPY do uruchamiania pompy w ukiadzie
gwiazda/tréjlet z mazliwoscia awaryjnego uruchomienia w rozruchu bespdnim wraz z szaf
SZR TORNATECH GPG przewidzigrdo awaryjnego zasilania z generatora.

Pompa czerpie wegtze zbiornika zapasu przewodem ssawnym DN150. kewmdzie ssawnym
pompy, w pomieszczeniu pompowni, ngleabudowa zasuwg kotnierzowg OS&Y FIREKING
typ OF200 DN150 PN16 z czujnikiem poeémia POTTER OSYSU-1, redukcpcentrycza



DN150xDN125 oraz manowakuometr glicerynowy (znagdge na wyposaeniu zestawu
pompowego).

Na ttoczeniu pompy naty zabudowé manometr glicerynowy i zawor bezpiedageva (znajduj

sie na wyposaeniu zestawu pompowego), dyfuzor rowkowany DN80OxBOIPPN16, zawor
zwrotny VIKING G-1 DN150 i zawor motylkowy NIBCO GB765-8N DN150 z czujnikiem
potozenia.

Pompa wyposena jest fabrycznie waéznik cgnieniowy i presograf zabudowany na szafie
sterowniczej zestawu pompowegoacknik cknieniowy pompy zabudowano na odcinku
pomidzy zaworem zwrotnym a zaworem odcygtgim na przewodzie ttocznym pompy.
Przewody impulsowe wykonano z rur i ksztaltek DNi#edzianych. Schematdzeniowy
takiego uktadu znajdujeesna rysunku SS-19.

Przewidziano instalagjsprawdzajca wydajnagé pompy, wyposzong w zawory motylkowe
NIBCO GD-4765-8N DN100 z czujnikami paienia i kryz pomiarovs GLOBAL VISION
model 4"-400-G DN100.

2.3.2. Pompa dobijajaca.

Pompa elektryczno matym przeptywie produkcji LFP 32WR110/5.

2.3.3. Zawory alarmowe.

Dla sekcji M01, M02, M03 i M04 zastosowano zaw@raiowy mokry VIKING J-1 DN100
PN12 z kacami rowkowanymi. Na wyposaniu zestawu znajdujeeszawor alarmowy mokry
model J-1 ze standardowym orurowaniem,zmjgcz C-1 i 4cznik cgnieniowy.

Przewidziano wspdlny dla wszystkich zaworow dzwtamraowy VICTAULIC S760.

Na zaworach nalsy umiesci¢ wodoodporne tabliczki z podaniem podstawowych ipatedw.

2.3.4. Zawory kontrolne.

Wszystkie zawory kontrolne znajdog sé na gtéwnych przewodach wigcych woad do
gaszenia powinny posiaglazujniki potazenia zaworu. Na ssaniu pompy zastosowano zasuw
kotnierzowg OS&Y FIREKING typ OF200 DN150 PN16 z czujnikiemtpzenia POTTER
OSYSU-1. Na tloczeniu pompy gtdwnej oraz zasilasiacji zaworowej zastosowano zawory
motylkowe NIBCO GD-4765-8N DN150 z wbudowanym czki@m potazenia. Na técie

pompy gtbwnej oraz zasilaniu zaworu alarmowego ragérzastosowano zawory motylkowe
NIBCO GD-4765-8N DN100 z wbudowanymi czujnikami @ania. Na zasilaniu zbiornika z
sieci wodocigowej oraz na zasilaniu instalacji hydrantéw wetranych zastosowano zawory

motylkowe NIBCO GD-4765-8N DN80 z wbudowanym czyjem potazenia. Na zasilaniu



instalacji antyzamarzeniowej sekcji M01-1 zastosowvaawor motylkowy NIBCO GD-4765-8N
DNG65 z wbudowanym czujnikiem patenia.

Na zasilaniu zaworéw alarmowych mokrych zastosowzveory motylkowe NIBCO GD-4765-
8N DN100 z wbudowanymi czujnikami padenia. Na zasilaniu instalacji hydrantow
wewretrznych zastosowano zawér motylkowy NIBCO GD-476648N80 z wbudowanym
czujnikiem potaenia. Na zasilaniu instalacji antyzamarzeniowegpék04-1 zastosowano
zawor motylkowy NIBCO GD-4765-8N DN65 z wbudowangaujnikiem potaenia. Na

przewodach &rednicy do DN50 zastosowano zawory kulowe gaienie nominalne PN16.

2.3.5. Zawory zwrotne.

Na ttoczeniu pompy gtdwnej zastosowano zawoér zwratpohczeniami rowkowanymi
VIKING G-1 DN150. Na przyczu dla stray pazarnej do zasilania instalacji tryskaczowej na
parkingu zastosowano zawor zwrotny zgeaeniami rowkowanymi VIKING G-1 DN100. Na
zasilaniu instalacji hydrantow wewtnznych zastosowano zawor zwrotny zgoakeniami
rowkowanymi VIKING G-1 DN80. Na zasilaniu instalaaptyzamarzeniowej sekcji MO1-1 i
MO04-1 zastosowano zawoér zwrotny z gu#eniami rowkowanymi VIKING G-1 DN65 z 2,5mm
otworem w klapie. Na przewodach@dnicy do DN50 zastosowano zawory zwrotne
gwintowane. Zawory na éienie nominalne 16 bar. Na przewodach impulsowalbzy

zastosowazawory zwrotne z 2,5mm otworami w klapach.

2.3.6.Przyhcze dla stray pozarne;.

Na zewntrz budynku, w miejscu dobrze widocznym i oznaczongaley umiesci¢ nasad
wlotowa. Srodek wlotu nasady powinien znajdoigic na wysokéci okoto 1,0 m nad zieri
Nalezy zainstalowa zbieracz 2 x 75/110 pgdzony z kolektorem poprzez zawor zwrotny
VIKING G-1 DN100 uniemaliwiajacy pobranie wody z instalacji ppo

2.3.7.Przyhcze do zasilania potstatej pianowej instalacji gaicze;.

Na zewntrz budynku, w miejscu dobrze widocznym i oznaczongaley umiesci¢ nasad
wlotowa. Srodek wlotu nasady powinien znajdoigic na wysokéci okoto 1,0 m nad zieri
Nalezy zainstalowa zbieracz 2 x 75/110. Przy nasadzie malemiesci¢ napis:

2.3.7. Zawory bezpieczigstwa i redukcji cisnienia.



Na pionie powyej zaworu alarmowego sekcji mokrej MO1 zabudowamed bezpieczestwa
proporcjonalny z przgkczeniami gwintowanymi AGF model 7000 DN15 PN16. Aawa pionie
instalacji naley ustawt na cknienie 12,1 bar.

Zawory bezpieczestwa naley zabudowa powyzej zaworéw alarmowych sekcji M02, M03 i
MO04. Nalery zastosowazawory bezpieczestwa proporcjonalne z przgzeniami
gwintowanymi AGF model 7000 DN15 PN16. Zawory nanach instalacji naly ustawt na

cisnienie 12,1 bar.

2.3.8. Kryza pomiarowa.
Na przewodzie testowym pompy gtéwnej zastosowageckpomiarowy GLOBAL VISION
model 4"-400-G DN100.

2.3.9.kaczniki cisnieniowe.
Na przewodzie impulsowym pompy dobgegj naley zabudowé dwa gczniki cisnieniowe
MINIMAX PMS-3.

2.4.10. Czujniki przeptywu.

Na zasilaniu pionu instalacji hydrantow westnznych zastosowano czujnik przeptywu POTTER
VSR-F DN80 PN30. Na zasilaniu instalacji antyzarearawej sekcji MO1-1 i M04-1
zastosowano czujnik przeptywu POTTER VSR-F DN65 @N3

2.4.11.Zawor ptywakowy.
W zbiorniku, na przewodzie zasdaym w wod, nalery zabudowa zawor ptywakowy
MINIMAX SV-2 DN8O.

2.4.12. Manometry.

Na przewodzie ssawnym pompy dohifgj naley zabudowa manowakuometr glicerynowy
KFM typ M100-R/18G -1-9bar D=100mm. Na przewodiieznym pompy dobijagej, ha
kolektorze zaworowym, na zasilaniu instalacji aatparzeniowej sekcji MO1-1 oraz na zasilaniu
instalacji hydrantow wewgtrznych naley zabudowéa manometry glicerynowe KFM typ 113.53
0-16bar D=100mm.

Na kolektorze zaworowym, na zasilaniu instalacfyaamarzeniowej sekcji M04-1 oraz na
zasilaniu instalacji hydrantow wewtnznych naley zabudowéa manometry glicerynowe KFM

typ 113.53 0-16bar D=100mm.



2.3.9. Instalacja rurowa w pompowni ppa i stacji zaworowe.

Instalacja powinna Wy wykonana z rur stalowych czarnych ze szwem zabezpnych
antykorozyjnie przez malowanie, wierzchnia warstk@oru czerwonego RAL 3000, lub
stalowych ocynkowanych ze szwem bez dodatkowychtgdomalarskich, zgodnych z ISO R65
M lub ISO R65 L2 (odpowiednik Schedule 10 lub 40NWPA 13), w zalenosci od sposobu

taczenia.

2.3.10. Stosowane pgtzenia.

Dopuszcza si wykonanie paiczen przewodow rurowych za pom@dechnologii padczen
rowkowanych (grooviockowych), kotnierzowychaetek gwintowanych wg ISO 228-1 lub ISO
7-1 lub pohczen spawanych. Ruroggi taczone na gwinty lub, na ktorychedrie sé
wykonywato rowkiztobione powinny mié minimalmng gruba¢ scianek zgodnie z ISO R65 M
(odpowiednik Schedule 40 w NFPA 13). Ruegt na ktorych bdzie sé wykonywato rowki
ttoczone lub bda taczone za pomac spawania powinny mée minimalrg grubgé scianek
zgodnie z ISO R65 L2 (odpowiednik Schedule 10 w ANFR3). Przy paczeniach
gwintowanych naley wykonywa gwinty stazkowe, a do uszczelniegwintdw, powinno si
stosowa konopie.

Polczenia gwintowane powinny bystosowane maksymalnie deednicy DN50. Maliwe jest
rowniez wykonywanie pajczen spawanych przy zachowaniu odpowiedniej jakspawow i
zabezpieczeniu przewoddw rurowych przed kaerogpawanie powinno kBywykonywane w
specjalnie do tego celu przystosowanym warsztalsdi zajdzie konieczn& spawania na
terenie budowy, to spawanie przewoddéw rurowych jast dozwolone w zamketych

pomieszczeniach i musi byvykonywane na zewitrz, w odpowiedniej odlegkai od budynku.

2.3.11. Instalacja tryskaczowa.

2.3.11.1.Instalacja rurowa powyej zaworéw alarmowych.

Instalacja mokra i antyzamarzeniowa powinn& byykonana z rur stalowych czarnych ze
szwem zabezpieczonych antykorozyjnie przez malosyarwierzchnia warstwa koloru

czerwonego RAL 3000, lub stalowych ocynkowanychszevem bez dodatkowych powtok
malarskich, zgodnych z ISO R65 L2 (odpowiednik $iche 10 w NFPA13) lub ISO R65 M

(odpowiednik Schedule 40 w NFPA13), w zalesci od sposobugtzenia.



W instalacji antyzamarzeniowej ruragi powinny by uktadane ze spadkiem 2mm na 1m przy

rurocihgach wekszych od DN50 i 4mm na 1m przy rurggach do DN5O0.

2.3.11.2.Stosowane pgtzenia.

Dopuszcza si wykonanie palczen przewodow rurowych za pom@dechnologii padczen
rowkowanych, kotnierzowych, atzek gwintowanych wg ISO 228-1, ISO 7-1 lub quan
spawanych. Rurogiji taczone na gwinty lub, na ktorycledrie s¢ wykonywato rowkiztobione
powinny mi€ minimalmn grubc¢ scianek zgodnie z ISO R65 M (odpowiednik Schedulenv0
NFPA 13). Rurocigi, na ktorych bdzie s¢ wykonywato rowki ttoczone lub dolg taczone za
pomog spawania powinny mée minimalrg grubcg¢ scianek zgodnie z ISO R65 L2
(odpowiednik Schedule 10 w NFPA 13). Przygoakeniach gwintowanych nalg wykonywa
gwinty stazkowe, a do uszczelmegwintow, powinno si stosowa konopie. Do uszczelniania
gwintow tryskaczy naley stosowa tasmy teflonowe lubsrodki uszczelniajce.

Polczenia gwintowane powinny bystosowane maksymalnie doednicy DN50. Spawanie
powinno by wykonywane w specjalnie do tego celu przystosowamyarsztacie. 3& zajdzie
konieczng¢ spawania na terenie budowy, to spawanie przewadéewych nie jest dozwolone
w zamknegtych pomieszczeniach i musi dywykonywane na zewitrz, w odpowiedniej

odlegtaici od budynku.

2.3.11.3.Rodzaj tryskaczy/zraszaczy.

Nalezy instalowa& nas¢pujace typy tryskaczy:
Tryskacz stajcy szybkiego reagowania, temp. zadziatania 68%Fednica 15 mm.
wspotczynnik K — 80,
Tryskacz wisacy szybkiego reagowania, temp. zadziatania 68%@ednica 15 mm.
wspotczynnik K — 80,
Zraszacz (tryskacz wisey z usunita amputky) , Srednica 20 mm. wsp6tczynnik K — 115
Tryskacze naley montowa& prostopadle do stropu w pozycji stogj w odlegtéci min 25 mm,
max 305 mm od stropu. Tryskacze stej naley montowa& z jarzmami ustawionymi

réwnolegle do przewodow rozprowadgajch.



2.3.11.4.Mocowania przewoddéw rurowych.

Wszystkie przewody rurowe nalemocowa& za pomog systemow zamocouigorzeznaczonych
dla instalacji tryskaczowych. Ruragi o srednicy wekszej nz DN25 powinny by mocowane
do konstrukcji budynku. Naky zastosowakotwy odpowiednie do materiafgiany lub stropu .
Uchwyty przewodow rurowych powinny ndi¢aka wytrzymata¢, aby w przypadku wyspienia
dodatkowych obaizen - na skutek upadku na przewody przedmiotow usyaunyeh powyej,
nie powstaly uszkodzenia uniemiwviajace dziatanie urmgzenia tryskaczowego. Ogrzanie
uchwytow od 20°C do 200°C nie powinno zmniejsish wytrzymatadci o wigcej niz 25%. Nie
nalezy stosowa materiatow palnych na uchwyty.

Uchwyty przewodow powinny bezp@dnio hczye przewody z budynkiem i nie powinny sié
jako uchwyty dla innych przedmiotow Ilub gdzer. Elementy budynku, do ktérych
przymocowane dxla uchwyty z przewodami, powinny ndiedostateczip wytrzymataé

mechanicza lub naley zastosowadodatkowe pajczenia do elementéw siwych budynku.

2.3.12.5.Stosowane pgtzenia.

Dopuszcza si wykonanie pajczen przewodow rurowych za pomdechnologii padczen
rowkowanych (groovelockowych), kotnierzowycha@ek gwintowanych wg ISO 228-1, ISO 7-
1 lub pohczen spawanych. Ruroggi taczone na gwinty lub, na ktérycledrie s¢ wykonywato
rowki ztobione powinny mié minimalmg grubag¢ scianek zgodnie z ISO R65 M. Ruregi, na
ktorych kpdzie sé wykonywato rowki ttoczone lubdulg taczone za pomacspawania powinny
mie¢ minimalmg gruba¢ scianek zgodnie z ISO R65 L2. Przy goteniach gwintowanych
nalezy wykonywa gwinty stazkowe, a do uszczelmegwintow, powinno s stosowa konopie.
Spawanie powinno kiywykonywane w specjalnie do tego celu przystosowamarsztacie. J&
zajdzie konieczni& spawania na terenie budowy, to spawanie przewoddawych nie jest
dozwolone w zamkgtych pomieszczeniach i musi dywykonywane na zewtrz, w

odpowiedniej odlegkxi od budynku.

2.3.12. Instalacja elektryczna.

Zespot sterowania ugdzen instalacji ppa. sktada si z:

- uktadu samoczynnego zakenia rezerwy SZR, ktory wchodzi w sktad szafyastaiczej R1.
- Szafy zasilajco-sterowniczej R1 zasilgej pompg elektryczna P1 P=30kW.

- Szafy R2 zasilafej urazdzenia pomocnicze w pomieszczeniu pompowni.



- Listew zaciskowych, do ktorej nalesprowadz sygnaty techniczne i parowe z pompowni i

stacji zaworowe.

2.3.12.1. Szafa SZR.

Szafa SZR ma ldykompletnie zabudowarszaf wraz z szaf R1 do uruchamiania pompy
pozarowej. Przewidziano szasterownicza TORNATECH GPY do uruchamiania pompy w
uktadzie gwiazda/tro z mazliwoscia awaryjnego uruchomienia w rozruchu besrpdnim
wraz z szaf SZR TORNATECH GPG przewidziardo awaryjnego zasilania z generatora.
Do szafy SZR naley doprowadzi podwojne zasilanie 3 fazowe 230/400V 50 Hz sié@¢iS z
dwoch r@nychzrédet zasilania. Jedno z rozdzielnicy NN sprzedgeamika gtdwnego i drugie
rezerwowe z agregatuguiotworczego przewidzianego na potrzeby awaryjnegilania
obiektu. Zapotrzebowanie mocy 30kW. Moc silnikekélgcznego P=30kW. Przyhony pid
przy petnym obgizeniu: 55A, pad rozruchowy przy starcie gwiazda-trgik143A, przyblzony
prad rozruchowy przy starcie bezpednim: 385A. Kable zasilage naley doprowadz od dotu
szafy SZR (poza zakresem opracowania).

Zanik nap¢cia w rozdzielni NN 0,4kV powinien powodowarzehczanie uktadu SZR z obwodu
NN 0,4kV na obwdd z zasilaniem rezerwowym, tak atleyspowodowéazakidceé w pracy
pompy z silnikiem elektrycznym.

Sygnalt startu generatora oraz pgzeenia si ukladu SZR na rezerwowseddto powinno by

przekazywane do systemu monitoringu.

2.3.12.2.Szafa zasilgro-sterownicza R1.

Szafa sterownicza TORNATECH GPY do uruchamianiappm uktadzie gwiazda/trég z
mozliwosciag awaryjnego uruchomienia w rozruchu begpdnim wraz z szafSZR
TORNATECH GPG przewidziando awaryjnego zasilania z generatora. Szafa Rjpgom
pozarowej z silnikiem elektrycznym P1 zasilanglbie napsciem 3 fazowym 230/400V 50Hz
sieci TN-S, z dwdch niezalrych zrodet poprzez uktad SZR, do ktérego doprowadzono
zasilanie z rozdzielni NN sprzed wgknika gtdbwnego oraz z agregatugwtworczego.
Zapotrzebowanie mocy 30kW. Moc silnika elektryczam@&yr30kW. Przybiiony pid przy
petnym obaizeniu: 55A, pad rozruchowy przy starcie gwiazda-trgik143A, przybliony pid
rozruchowy przy starcie bezgrednim: 385A.

Szafa bdzie zasila pomp elektryczi napeciem 3 fazowym 230/400V 50 HZ w uktadzie

gwiazda / trojkt, lecz maliwy bedzie rozruch bezpgoedni.
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Uwaga! W przypadku awarii uktadu gwiazdy/trgikna szafie &dzie umieszczonazavignia
awaryjna, po przetzeniu, ktérej pompa zostanie uruchomiona w roardmzpdrednim.

Z szafy R1 naley odebra& sygnaty techniczne:

- zanik fazy na zasilaniu

- zmiana fazy na zasilaniu

- pompa pearowa P1 uruchomiona.

Kable wchodzce i wychodace z rozdzielnicy SZR oraz R1 nayeoznaczy i zabezpieczy

dtawikiem.

2.3.12.3.Szafa urgdzen pomocniczych R2.

Nalezy doprowadzi 3-fazowe 230/400 V 50 Hz zasilanie elektryczneisi®&-S, do szafy
sterowniczej R2 znajdagej st w pompowni ppe. sprzed wycznika gtdwnego obiektu z
rozdzielnicy NN 0,4kV lub z gwarantowanego polailzggcego rezerwowanegoaezne
zapotrzebowanie mocy, na potrzeby instalacjizppzdu 5kW, 400V, 50Hz w ukfadzie TN-S.
Najwigkszym odbiornikiem jest pompa dobgea o mocy 2,2 kW 400V. (Doprowadzenie
zasilania do szafy R2 jest poza zakresem tego opaTa).

Szafa R2 przewidziana jest do zasilaniagdzz pomocniczych instalacji tryskaczowe.
Szafa bdzie zasila:

- pomg dobijapca Jockey P2 o mocy 2,2kW 400V,

- oraz lgdzie realizowa pomiar poziomu wody w zbiornikach z zapasem wody.

Z szafy R2 naley odebra sygnaty techniczne:

- pompa Jockey P2 wydzona (pozycja stop 0)

- nieprawidtowy poziom wody w zbiorniku

W szafie R2 naley przewidzi€ wizualizacje pozioméw wody w zbiorniku z zapaseodw. Na
elewacji szafy R2 zainstalowgampki wskazujce aktualny poziom wody w zbiorniku z
zapasem wody.

Projekt szafy R2 w zakresie firmy wykonawcze;j.

2.3.12.4. Temperatura w pompowni i stacji zaworowe,;.
W pomieszczeniu pompowni i stacji zaworowej powinsi¢ zainstalowa termostat, ktory
bedzie kontrolowa temperatuy w danym pomieszczeniu. Termostat ma twyposaony w styk

przehczny. Zakres temperatur termostatu powinien wyns<40°C IP 44 1.
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2.3.12.5.Pomiar poziomu wody w zbiorniku.

Pomiar poziomu wody w zbiorniku odbywa sia pomog ptywakow ze stykiem przgéznym
NO/NC zamontowanych bezfrednio przy wtazie zbiornika. Plywaki wspotpragcuj uktadem
elektrycznym zabudowanym w szafie R2. Na elewazgafys R2 zainstalowa wizualizacje
poziomow wody, ktoradmzie pokazywa aktualny poziom wody w danym zbiorniku.
Monitorowa® 3 stany zbiornika:

- za wysoki (na poziomie przelewu)

- za niski (20cm poungej zwierciadta wody)

- bliski opr&znienia (30cm powsej dna zbiornika)

2.3.12.6.Pajczenia wyréwnawcze w pomieszczeniu pompowni.

Szafa sterownicza R1 wraz z sg&ZR, szafa pomocnicza R2, pompa elektryczna Phppo
dobijagca P2 jak i rury w pomieszczeniu pompowni ngl@ofaczye linkg wyréwnawcz i
pofaczy¢ z uziomem doprowadzonym do pomieszczenia pomp{pazna zakresem). Wszystkie
drabinki metalowe w pomieszczeniu pompowni malpolaczy¢ ze sob linka wyréwnawcza
LgYy.

Na podstawie pisemnej zgody projektanta niniejszejdokumentacji dopuszcza i
zastosowanie materiatéw i armatury zamiennej, j@i spetnia wszystkie wymogi techniczne i

posiada wi&ciwe atesty.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

- groovelockarka,

- gwintownica,

- spawarka transformatorowa i prostownik spawalnicz

- zestawu do spawania acetylenowo-tlenowego,

- elektronarzdzia: wiertarki, szlifierki lgtowej, wkretaki,

- inne drobne naedzia monterskie.

4. TRANSPORT

Wykonawca ma obowkek zorganizowania transportu z uwgillieniem wymogow
bezpieczastwa, na miejscu budowy, jak i poza nignodki transportowe, poruszag sé po
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drogach publicznych powinny spetdiaodpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujcych pojazdy, w szczegolsm w odniesieniu do gabarytéw i obzenia na é.
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikaj z niedotrzymania wymienionych

powyzej warunkéw obgizaja Wykonawe.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonania robo6t oraz za zgodido
z projektem technicznym i poleceniami Inspektoral 2au.
UWAGA: Ogodlne wymagania dotyczce robdét podano w Specyfikacji Technicznej

~Wymagania Ogolne”.

5.1.1.Trasowanie.
Trasa instalacji powinna przebigégaezkolizyjnie z innymi instalacjami i uydzeniami, powinna
by¢ przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji oraz remontow. \Wskee jest,

aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2  Roboty montazowe.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&koich wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektows.

Rodzaje (typy) urgdzen, osprztu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykeamnia
instalacji powinny by zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. dsstvanie do
wykonania instalacji innych rodzajéw (typow) adzei i osprztu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadeeio dokumentaciji projektowej zmian
uzgodnionych w obowkrujacym trybie z Projektantem. Wykonawca zobggeiny jest do
opracowania szczegotowego projektu organizacji toledejmujpcy m.in. uradzenie placu
budowy, zaplecza budowy i robét w tym:

- wytyczenie trasy ruroggow instalacji tryskaczowej

- utozenie i monta rurocihgow,

- pomalowanie ruroggow,

- wykonanie ptukania i prob @iieniowych,

- monta wyposaenia zbiornika zapasu wody,

- napetnienie zbiornika wad proby szczelngi,

- monta& agregatu pompowego W pompowni,
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- monta rurocggow i armatury w pompowni,

- podhczenie agregatow pompowych do wykonanego orurowéesapompy.

- koncowe uzbrojenie armatury, przygotowanie pompownbddbioréw,

- przeprowadzenie testow i kontroli poprawnego fdnia pompowni ppdi instalacji ppa.

- poradkowanie terenu objego zakresem prac.

5.2.1. Monta konstrukcji wsporczych oraz uchwytow.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeluwa na nich instalacji, bez wadu na
rodzaj instalacji, powinny kiy zamocowane do podia w sposob trwaty, uwzgliniapcy

warunki lokalne itechnologiczne, w jakich danatafecja lgdzie pracowé oraz sam rodzaj

instalacji.

5.2.2. Przef§cia przezsciany i stropy.

Wykonawca brary konstrukcyjnej winien zapewhi wykonanie wszelkich otworéw
niezlednych do przeprowadzenia rurggdw przez stropydciany.

Wszelkie rurocigi i przewody przechodze przezsciany i stropy nie édace przegrodami
ogniowymi winny by od nich odizolowane za pomposton sztywnych z rur stalowych o
odpowiedniejsrednicy oraz uszczelnione mgsw miejscu paiczen nalezy wykona poprawki
malarskie.

W przegrodach ogniowych nale zastosowa przegcia przezsciany ogniowe o odpowiedniej
odporndgci ogniowej. Przepusty instalacyjne powinny posétad#tualy aproba¢ techniczia

ITB i powinny by wykonane w sposob przewidziany w aprobacie tecmeicl TB.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee kontroli jakdéci robot podano w Specyfikacji Technicznej

~Wymagania Ogolne”.

6.1 Kontrola, pomiary i badania
Kontroli jakosci wykonanych robot dokoav odniesieniu do Dokumentacji Projektoweyj i
warunkow technicznych. Nalg przeprowadzi nastpujace badania:

e Zgodndci wymiarowej z DokumentagjProjektova,

» Prawidtowaci montau urzdzer i armatury,

e Ulozenia i podparcia przewodow,
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* Odchylenia osi i spadkéw ruragow,
* Zmiany kierunkéw przewodow,
e Szczelndci przewodow i jakéci polaczen,

» Zabezpieczenia przed korgzj

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w Specyfikasjhhicznej ,Wymagania Ogolne”.
Obmiar robét bdzie okréla¢ stan faktyczny wykonanych rob6t zgodnie z dokuraeiat
projektows, w jednostkach ustalonych w przedmiarze.
Obmiar ten powinien iywykonany w jednostkach i zgodnie z zasadami ptgyji w
kosztorysowaniu w tym:
» Jednostl obmiarovwy dtugdici przewodow jest ,m”
* Do ogodlnej dtugséci przewodu naley wliczy¢ dtugas¢ armatury 4czonej na gwint i
tacznikOw, natomiast nie wliczaestlo dtugdci rurocggow armatury kotnierzowej,
* Dlugos¢ zwezki (redukceji) naley wliczy¢ do diugaci przewodu o wikszejsrednicy,

* Pozostate elementy i wdzenia instalacji obliczasiv sztukach lub kompletach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ,Wymagania Ogolne”.

8.1 Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe wykonania rur,

- wykonanie montau pomp i sterowania,

- wykonana izolacja,

Odbior roboét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajgcym

wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogolnsugtpu robot.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee ptatndci podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania

Ogodlne”.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

Podstawowe przepisy dotyre ptatnéci podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania

Ogodlne”.
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10.1 Normy.

1) PN-ISO 5252:1996 Rury stalowe. Systemy tolerancji.

2) PN-En 736-1 3 Armatura przemystowa. Terminologiariflet norm.

3) PN-ISO 3545-1:1996 Rury stalowe i ksztaitki. Syngbatosowane w specyfikacjach
technicznych. Rury stalowe i ksztattki o przekrokragtym.

4) PN-B-02863:1997/Az1:2001 Ochrona przeciwg@wa budynkow. Przeciwparowe
zaopatrzenie wodne. Sigvodochgowa przeciwpgarowa.

5) PN-M-51540: 1997 Ochrona przeciwaoowa. Uradzenia tryskaczowe. Zasady

projektowania i instalowania oraz doboru i ekspoat

10.2 Inne dokumenty.

» Uzgodnienia z Inwestorem z innymi brami

» Dokumentacja budowlana.

* NFPA 13 “Standard for the installation of sprinkégstems” 2010 Edition.

* NFPA 20 “Standard for the Installation of Station®umps for Fire Protection” 2010 Edition

* Rozporadzenie ministra gospodarki z dnia 21 listopada 200%v sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlaazy i stacje paliw ptynnych, ruragi przesytowe
dalekos¢zne shrgce do transportu ropy naftowej i produktow naftotvyoch usytuowanie.

* Rozporadzenie ministra spraw wewtnznych i administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w
sprawie przeciwp@rowego zaopatrzenia w wpdraz drog pearowych.

* Rozporadzenie ministra spraw wewtnznych i administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. W

sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i tere.
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